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ลดงานตกแตง่ละเอยีดดว้ยมอือยา่งมนียัสําคญัสําหรบังานแมพ่มิพป์ัҠมโลหะ 

งานขึҟนรปูหยาบ ขึҟนรปูละเอยีด และการวดับนเครืѷองจกัร 
สามารถทาํไดเ้สร็จสมบรูณ์ในเครืѷองเดยีว 

MCR-S (Super) 
เครืѷองแมชชนีนิѷงเซ็นเตอรแ์บบเสาคูท่ ีѷมคีวามแมน่ยาํสงูในทกุพืҟนทีѷการทาํงาน 

สําหรบัการผลติแมพ่มิพป์ัҠมโลหะ 
 

   โอคมุา่ไดเ้ปิดตวั MCR-S (Super) ซึѷงเป็นเครืѷองแมชชนีนิѷงเซน็เตอรแ์บบเสาคูท่ีѷมคีวามแมน่ยําสงูซึѷงมา 
พรอ้มกบัการสอบเทยีบ 3 มติเิพืѷอเปรยีบเทยีบความแมน่ยําเชงิมติไิดอ้ยา่งงา่ยดายและ "ฟงักช์ ัѷนวนิจิฉยั 
เสถยีรภาพของความแมน่ยาํ" 

ฟังกช์ัѷนการวดั 3 มติ ิทีѷมคีวามแมน่ยําสงูขนาดใหญพ่เิศษไดถ้กูรวมเขา้กบัเครืѷองจักรเพืѷอลดลดีไทมแ์ละเพิѷม
ความแมน่ยําขึѸนอยา่งมนัียสําคญั นวตักรรมการผลติแมพ่มิพปั์ѹ มโลหะทีѷกําลงัไดรั้บการสนับสนุนโดยโอคมุา่ 

 
ความเป็นมา 

การลดตน้ทนุและลดลดีไทมเ์ป็นปัญหานรัินดรใ์นการผลติแมพ่มิพปั์ѹ มโลหะสําหรับการผลติรถยนต ์ในทาง
กลบักนั ความหลากหลายและความแตกตา่งของการออกแบบรถยนตนํ์าไปสูค่วามตอ้งการงานแมพ่มิพปั์ѹ ม
โลหะทีѷมคีณุภาพพืѸนผวิและความแมน่ยําของรปูทรงทีѷสงู ในขณะทีѷองคค์วามรูแ้ละทกัษะความชํานาญทีѷ
จําเป็นสําหรับงานตกแตง่ดว้ยมอื เชน่ งานขดัเงาและงาน mold matching กําลงัสญูหายไป แตก่ารขึѸนรปู
แมพ่มิพปั์ѹ มโลหะทีѷแมน่ยําและมคีณุภาพสงูจะตอ้งยงัคงอยูพ่รอ้มกบัลดีไทมท์ีѷสั Ѹนลง 

ในการผลติแมพ่มิพปั์ѹ มโลหะขนาดใหญ ่จําเป็นตอ้งใชเ้วลามากไปกบัการขนยา้ยชิѸนงานจากเครืѷองจักรไปยงั
อปุกรณ์ตรวจวัดและใชเ้วลาไปกบัการเซต็ติѸงใหมเ่มืѷอจําเป็นตอ้งขึѸนรปูแกไ้ขอกีครั Ѹง เวลาทีѷเสยีไปสามารถลด
ใหส้ั Ѹนลงไดโ้ดยทําการวดับนเครืѷองจักร แตก่ารวดับนเครืѷองจักรโดยอตัโนมตัใินเครืѷองจักรขนาดใหญ่
โดยทัѷวไป การไดร้ะดบัของพืѸนโรงงาน (FL) ไดรั้บผลกระทบจากการเปลีѷยนแปลงของอณุหภมูหิอ้งและการ
เปลีѷยนแปลงตามฤดกูาล เป็นเรืѷองยากทีѷจะไดรั้บการวดัทีѷเชืѷอถอืไดส้งู 

 
วตัถปุระสงคก์ารพัฒนา 

โอคมุา่ไดเ้ปิดตวั MCR-S (Super) เครืѷองแมชชนีนิѷงเซ็นเตอรแ์บบเสาคูท่ีѷมคีวามแมน่ยําสงู ซึѷงมอบ
ความแมน่ยําทีѷยอดเยีѷยมในทกุพืҟนทีѷทาํงาน พรอ้มกบัการวัดแบบสามมติ—ิทั Ѹงหมดในเครืѷองจักรเครืѷองเดยีว 
ดว้ยการพัฒนาฟังกช์ัѷนทีѷชว่ยใหแ้มแ้ตผู่ป้ฏบิตังิานทีѷไมม่ปีระสบการณ์ก็สามารถรักษาความแมน่ยําสงูไดอ้ยา่ง
งา่ยดายทัѷวทั ѸงพืѸนทีѷทํางานดว้ยความแมน่ยําเชงิมติทิีѷมคีวามเสถยีรสงู ทําใหไ้ดก้ารขึѸนรปูแมพ่มิพปั์ѹ มโลหะทีѷมี
คณุภาพและความแมน่ยําสงูกวา่เครืѷองจักรรุน่เดมิ 

 
① การวดั 3D บนเครืѷองจักรดว้ยความแมน่ยําและความน่าเชืѷอถอืทีѷเพิѷมขึѸน 

สอบเทยีบความแมน่ยําของเครืѷองจักรซึѷงไดรั้บผลกระทบจากระดบัของพืѸนโรงงานทีѷเปลีѷยนแปลงตลอด
ทั Ѹงปีไดอ้ยา่งรวดเร็ว MCR-S เป็นเครืѷองจักร 3D ทีѷมคีวามน่าเชืѷอถอืสงู พรอ้มทั Ѹงการวดับนตวัเครืѷองจักร 
ทีѷใหค้วามแมน่ยําเชงิมติสิงูอยูต่ลอดเวลาโดยไมต่อ้งใชเ้ครืѷองวดั 3 มติแิยกตา่งหาก 

② รักษาความแมน่ยําสงูทัѷวทั ѸงพืѸนทีѷทํางานขนาดใหญซ่ึѷงไมม่อีปุกรณ์ทีѷควบคมุอณุหภมูใิหค้งทีѷ แมใ้น
สภาพแวดลอ้มทีѷมกีารเปลีѷยนแปลงอณุหภมูหิอ้งมาก 

③ ทําการวนิจิฉัยความแมน่ยําของเครืѷองจักรและการไดร้ะดบัของพืѸนดว้ยตวัเครืѷองจักรเอง และทําการ
แสดงผลในรปูแบบทีѷเขา้ใจงา่ย นอกจากนีѸยงัมกีารแจง้เตอืนเวลาทําการสอบเทยีบทีѷเหมาะสมทีѷสดุ ทํา
ใหไ้มว่า่จะเป็นผูป้ฏบิตังิานคนใด ก็สามารถรักษาความแมน่ยําในการขึѸนรปูใหส้งูได ้

 
โดยการกําจัดปัญหาในการถา่ยทอดองคค์วามรูแ้ละทกัษะความชํานาญในการผลติโมลดแ์ละดาย และโดย

การคดิคน้กระบวนการผลติโมลดแ์ละดายใหม่ๆ  ทําใหส้ามารถลดลดีไทมโ์ดยรวมไดอ้ยา่งมาก 
การพัฒนาเครืѷองจักรรุน่ใหมน่ีѸ จะชว่ยสนับสนุนการเปิดตวัพรอ้มกนัของตลาดทีѷกําลงัขยายตวัสําหรับ

แอพพลเิคชัѷนแมพ่มิพปั์ѹ มโลหะสําหรับรถยนต ์
 
 
 



คณุลกัษณะและเทคโนโลยทีีѷสําคญั 
 

① ทาํใหผู้ป้ฏบิตังิานไมว่า่จะเป็นคนใดก็ตามสามารถตรวจสอบและสอบเทยีบความแมน่ยาํเชงิ
มติขิองเครืѷองจกัรไดอ้ยา่งงา่ยดายดว้ยการสอบเทยีบ 3 มติ ิ
・สามารถทําการวดั 3 มติบินตวัเครืѷองไดอ้ยา่งแมน่ยําสงู กําจัดเวลาขนยา้ยแมพ่มิพปั์ѹ มโลหะขนาด

ใหญไ่ปยงัเครืѷอง 3D CMM และกําจัดงานตั Ѹงคา่ทีѷเครืѷองวดั ทําการขึѸนรปูแกไ้ขเมืѷอจําเป็นบน
เครืѷอง MCR-S ไดท้นัท ีทําใหล้ดีไทมโ์ดยรวมลดลง 

・สอบเทยีบความแมน่ยําของเครืѷองจักรขนาดใหญท่ีѷไดรั้บผลกระทบจากระดบัพืѸนซึѷงเปลีѷยนแปลง
ตลอดทั Ѹงปี 

・การวดัสามารถทําไดอ้ยา่งรวดเร็ว (ขั Ѹนตํѷา 50 นาท)ี สําหรับการชดเชยอตัโนมตัดิว้ย "มาสเตอร์
ความแมน่ยํา" และหวัวดัแบบสมัผัส ทําใหส้ามารถทําการสอบเทยีบทีѷใหค้วามแมน่ยํา 11 µm 
(ขอ้มลูจรงิ) ในพืѸนทีѷสีѷเหลีѷยม 2 เมตร 

・สามารถทีѷจะลดความแตกตา่งของความแมน่ยําระหวา่งเครืѷองทีѷแตกตา่งกนัโดยการสอบเทยีบกบั
มาสเตอรค์วามแมน่ยํา 

・สามารถเชืѷอมโยงและบนัทกึผลลพัธข์องการขึѸนรปูทีѷวดัไดแ้ละสถานะของเครืѷองจักรระหวา่งการ
ขึѸนรปูเขา้ดว้ยกนัได ้ชว่ยใหส้ามารถวเิคราะหเ์พืѷอทีѷจะปรับปรงุการขึѸนรปูได ้

 
② การผสมผสาน Thermo-Friendly Concept ในการควบคมุการเปลีѷยนรปูเนืѷองจากความ

รอ้นของโอคมุา่และเทคโนโลยกีารชดเชยเชงิมติเิขา้ดว้ยกนั 
・การชดเชยความคลาดเคลืѷอนเชงิมติใิน 6 degrees of freedom* ทีѷมคีวามแมน่ยําสงู โดยใช ้

แบบจําลองความคลาดเคลืѷอนเชงิมติอิสิระ 
・ดว้ยยอดจําหน่าย 50,000 เครืѷอง Thermo-Friendly Concept ในปัจจบุนัซึѷงมกีารควบคมุการ

เปลีѷยนรปูเนืѷองจากความรอ้นดว้ยการขบัเคลืѷอนของ AI สามารถไดค้วามแมน่ยําในระดบัเสาเอยีง 
1.7 μm / 200 มม. (1/5 ของรุน่กอ่นหนา้นีѸ ) ภายใตก้ารเปลีѷยนแปลงอณุหภมูโิดยรอบ 8 ℃ 

・การผสมผสานกนัระหวา่งการชดเชยเชงิมติแิละ Thermo Friendly Concept ชว่ยใหส้ามารถรักษา
ความแมน่ยําของเครืѷองจักรในทกุพืѸนทีѷทํางานไดด้ว้ยตน้ทนุทีѷตํѷา โดยไมจํ่าเป็นตอ้งใชอ้ปุกรณ์
ควบคมุอณุหภมูใิหค้งทีѷซ ึѷงมรีาคาแพง 

 
* 6 degrees of freedom (6DoF): การเคลืѷอนทีѷ 3 แนวในแกน X, Y, และ Z และการหมนุรอบแกนแต่

ละแกน 
 
③  การวนิจิฉยัตนเองของเสถยีรภาพของความแมน่ยาํเครืѷองจกัร เครืѷองจกัรจะ “แจง้” สภาพทีѷ

เหมาะสมทีѷสุดดว้ย “ฟงักช์ ัѷนวนิจิฉยัเสถยีรภาพของความแมน่ยาํ” 
・อลักอรทิมึเฉพาะทีѷสรา้งขึѸนจาก big data ทีѷสะสมในระหวา่งการพัฒนาเทคโนโลยคีวบคมุการ

เปลีѷยนรปูเนืѷองจากความรอ้นประเมนิการเปลีѷยนแปลงของระดบัพืѸนและความแมน่ยําของ
เครืѷองจักร 

・เปลีѷยนเสถยีภาพของระดบัพืѸนและความแมน่ยําของเครืѷองจักรใหเ้ป็นตวัเลขและทําใหม้องเห็นได ้ 
・"แจง้" เวลาทีѷเหมาะสมทีѷสดุสําหรับการขึѸนรปู การวดั และการสอบเทยีบ 
・ผลการวนิจิฉัยสามารถนําไปวเิคราะหโ์ดยใช ้Connect Plan ซึѷงเป็นโซลชูนั IoT ของโอคมุา่ ชว่ย

สง่เสรมิการปรับปรงุสภาพแวดลอ้มของโรงงาน 
 


