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ลดงานตกแตง่ละเอยีดดว้ยมอือยา่งมนียัสําคญัสําหรบังานแมพ่มิพป์มัโลหะ 

งานขนึรปูหยาบ ขนึรปูละเอยีด และการวดับนเครอืงจกัร 
สามารถทาํไดเ้สร็จสมบรูณ์ในเครอืงเดยีว 

MCR-S (Super) 
เครอืงแมชชนีนงิเซ็นเตอรแ์บบเสาคูท่มีคีวามแมน่ยาํสงูในทกุพนืทกีารทาํงาน 

สําหรบัการผลติแมพ่มิพป์มัโลหะ 
 

   โอคมุา่ไดเ้ปิดตวั MCR-S (Super) ซงึเป็นเครอืงแมชชนีนงิเซน็เตอรแ์บบเสาคูท่มีคีวามแมน่ยําสงูซงึมา 
พรอ้มกบัการสอบเทยีบ 3 มติเิพอืเปรยีบเทยีบความแมน่ยําเชงิมติไิดอ้ยา่งงา่ยดายและ "ฟงักช์นัวนิจิฉยั 
เสถยีรภาพของความแมน่ยาํ" 

ฟังกช์นัการวดั 3 มติ ิทมีคีวามแมน่ยําสงูขนาดใหญพ่เิศษไดถ้กูรวมเขา้กบัเครอืงจักรเพอืลดลดีไทมแ์ละเพมิ
ความแมน่ยําขนึอยา่งมนัียสําคญั นวตักรรมการผลติแมพ่มิพปั์มโลหะทกํีาลงัไดรั้บการสนับสนุนโดยโอคมุา่ 

 
ความเป็นมา 

การลดตน้ทนุและลดลดีไทมเ์ป็นปัญหานรัินดรใ์นการผลติแมพ่มิพปั์มโลหะสําหรับการผลติรถยนต ์ในทาง
กลบักนั ความหลากหลายและความแตกตา่งของการออกแบบรถยนตนํ์าไปสูค่วามตอ้งการงานแมพ่มิพปั์ม
โลหะทมีคีณุภาพพนืผวิและความแมน่ยําของรปูทรงทสีงู ในขณะทอีงคค์วามรูแ้ละทกัษะความชํานาญที
จําเป็นสําหรับงานตกแตง่ดว้ยมอื เชน่ งานขดัเงาและงาน mold matching กําลงัสญูหายไป แตก่ารขนึรปู
แมพ่มิพปั์มโลหะทแีมน่ยําและมคีณุภาพสงูจะตอ้งยงัคงอยูพ่รอ้มกบัลดีไทมท์สีนัลง 

ในการผลติแมพ่มิพปั์มโลหะขนาดใหญ ่จําเป็นตอ้งใชเ้วลามากไปกบัการขนยา้ยชนิงานจากเครอืงจักรไปยงั
อปุกรณ์ตรวจวัดและใชเ้วลาไปกบัการเซต็ตงิใหมเ่มอืจําเป็นตอ้งขนึรปูแกไ้ขอกีครัง เวลาทเีสยีไปสามารถลด
ใหส้นัลงไดโ้ดยทําการวดับนเครอืงจักร แตก่ารวดับนเครอืงจักรโดยอตัโนมตัใินเครอืงจักรขนาดใหญ่
โดยทวัไป การไดร้ะดบัของพนืโรงงาน (FL) ไดรั้บผลกระทบจากการเปลยีนแปลงของอณุหภมูหิอ้งและการ
เปลยีนแปลงตามฤดกูาล เป็นเรอืงยากทจีะไดรั้บการวดัทเีชอืถอืไดส้งู 

 
วตัถปุระสงคก์ารพัฒนา 

โอคมุา่ไดเ้ปิดตวั MCR-S (Super) เครอืงแมชชนีนงิเซ็นเตอรแ์บบเสาคูท่มีคีวามแมน่ยําสงู ซงึมอบ
ความแมน่ยําทยีอดเยยีมในทกุพนืททีาํงาน พรอ้มกบัการวัดแบบสามมติ—ิทงัหมดในเครอืงจักรเครอืงเดยีว 
ดว้ยการพัฒนาฟังกช์นัทชีว่ยใหแ้มแ้ตผู่ป้ฏบิตังิานทไีมม่ปีระสบการณ์ก็สามารถรักษาความแมน่ยําสงูไดอ้ยา่ง
งา่ยดายทวัทงัพนืททํีางานดว้ยความแมน่ยําเชงิมติทิมีคีวามเสถยีรสงู ทําใหไ้ดก้ารขนึรปูแมพ่มิพปั์มโลหะทมีี
คณุภาพและความแมน่ยําสงูกวา่เครอืงจักรรุน่เดมิ 

 
① การวดั 3D บนเครอืงจักรดว้ยความแมน่ยําและความน่าเชอืถอืทเีพมิขนึ 

สอบเทยีบความแมน่ยําของเครอืงจักรซงึไดรั้บผลกระทบจากระดบัของพนืโรงงานทเีปลยีนแปลงตลอด
ทงัปีไดอ้ยา่งรวดเร็ว MCR-S เป็นเครอืงจักร 3D ทมีคีวามน่าเชอืถอืสงู พรอ้มทงัการวดับนตวัเครอืงจักร 
ทใีหค้วามแมน่ยําเชงิมติสิงูอยูต่ลอดเวลาโดยไมต่อ้งใชเ้ครอืงวดั 3 มติแิยกตา่งหาก 

② รักษาความแมน่ยําสงูทวัทงัพนืททํีางานขนาดใหญซ่งึไมม่อีปุกรณ์ทคีวบคมุอณุหภมูใิหค้งท ีแมใ้น
สภาพแวดลอ้มทมีกีารเปลยีนแปลงอณุหภมูหิอ้งมาก 

③ ทําการวนิจิฉัยความแมน่ยําของเครอืงจักรและการไดร้ะดบัของพนืดว้ยตวัเครอืงจักรเอง และทําการ
แสดงผลในรปูแบบทเีขา้ใจงา่ย นอกจากนยีงัมกีารแจง้เตอืนเวลาทําการสอบเทยีบทเีหมาะสมทสีดุ ทํา
ใหไ้มว่า่จะเป็นผูป้ฏบิตังิานคนใด ก็สามารถรักษาความแมน่ยําในการขนึรปูใหส้งูได ้

 
โดยการกําจัดปัญหาในการถา่ยทอดองคค์วามรูแ้ละทกัษะความชํานาญในการผลติโมลดแ์ละดาย และโดย

การคดิคน้กระบวนการผลติโมลดแ์ละดายใหม่ๆ  ทําใหส้ามารถลดลดีไทมโ์ดยรวมไดอ้ยา่งมาก 
การพัฒนาเครอืงจักรรุน่ใหมน่ ีจะชว่ยสนับสนุนการเปิดตวัพรอ้มกนัของตลาดทกํีาลงัขยายตวัสําหรับ

แอพพลเิคชนัแมพ่มิพปั์มโลหะสําหรับรถยนต ์
 
 
 



คณุลกัษณะและเทคโนโลยทีสํีาคญั 
 

① ทาํใหผู้ป้ฏบิตังิานไมว่า่จะเป็นคนใดก็ตามสามารถตรวจสอบและสอบเทยีบความแมน่ยาํเชงิ
มติขิองเครอืงจกัรไดอ้ยา่งงา่ยดายดว้ยการสอบเทยีบ 3 มติ ิ
・สามารถทําการวดั 3 มติบินตวัเครอืงไดอ้ยา่งแมน่ยําสงู กําจัดเวลาขนยา้ยแมพ่มิพปั์มโลหะขนาด

ใหญไ่ปยงัเครอืง 3D CMM และกําจัดงานตงัคา่ทเีครอืงวดั ทําการขนึรปูแกไ้ขเมอืจําเป็นบน
เครอืง MCR-S ไดท้นัท ีทําใหล้ดีไทมโ์ดยรวมลดลง 

・สอบเทยีบความแมน่ยําของเครอืงจักรขนาดใหญท่ไีดรั้บผลกระทบจากระดบัพนืซงึเปลยีนแปลง
ตลอดทงัปี 

・การวดัสามารถทําไดอ้ยา่งรวดเร็ว (ขนัตํา 50 นาท)ี สําหรับการชดเชยอตัโนมตัดิว้ย "มาสเตอร์
ความแมน่ยํา" และหวัวดัแบบสมัผัส ทําใหส้ามารถทําการสอบเทยีบทใีหค้วามแมน่ยํา 11 µm 
(ขอ้มลูจรงิ) ในพนืทสีเีหลยีม 2 เมตร 

・สามารถทจีะลดความแตกตา่งของความแมน่ยําระหวา่งเครอืงทแีตกตา่งกนัโดยการสอบเทยีบกบั
มาสเตอรค์วามแมน่ยํา 

・สามารถเชอืมโยงและบนัทกึผลลพัธข์องการขนึรปูทวีดัไดแ้ละสถานะของเครอืงจักรระหวา่งการ
ขนึรปูเขา้ดว้ยกนัได ้ชว่ยใหส้ามารถวเิคราะหเ์พอืทจีะปรับปรงุการขนึรปูได ้

 
② การผสมผสาน Thermo-Friendly Concept ในการควบคมุการเปลยีนรปูเนอืงจากความ

รอ้นของโอคมุา่และเทคโนโลยกีารชดเชยเชงิมติเิขา้ดว้ยกนั 
・การชดเชยความคลาดเคลอืนเชงิมติใิน 6 degrees of freedom* ทมีคีวามแมน่ยําสงู โดยใช ้

แบบจําลองความคลาดเคลอืนเชงิมติอิสิระ 
・ดว้ยยอดจําหน่าย 50,000 เครอืง Thermo-Friendly Concept ในปัจจบุนัซงึมกีารควบคมุการ

เปลยีนรปูเนอืงจากความรอ้นดว้ยการขบัเคลอืนของ AI สามารถไดค้วามแมน่ยําในระดบัเสาเอยีง 
1.7 μm / 200 มม. (1/5 ของรุน่กอ่นหนา้น ี) ภายใตก้ารเปลยีนแปลงอณุหภมูโิดยรอบ 8 ℃ 

・การผสมผสานกนัระหวา่งการชดเชยเชงิมติแิละ Thermo Friendly Concept ชว่ยใหส้ามารถรักษา
ความแมน่ยําของเครอืงจักรในทกุพนืททํีางานไดด้ว้ยตน้ทนุทตํีา โดยไมจํ่าเป็นตอ้งใชอ้ปุกรณ์
ควบคมุอณุหภมูใิหค้งทซีงึมรีาคาแพง 

 
* 6 degrees of freedom (6DoF): การเคลอืนท ี3 แนวในแกน X, Y, และ Z และการหมนุรอบแกนแต่

ละแกน 
 
③  การวนิจิฉยัตนเองของเสถยีรภาพของความแมน่ยาํเครอืงจกัร เครอืงจกัรจะ “แจง้” สภาพที

เหมาะสมทสีุดดว้ย “ฟงักช์นัวนิจิฉยัเสถยีรภาพของความแมน่ยาํ” 
・อลักอรทิมึเฉพาะทสีรา้งขนึจาก big data ทสีะสมในระหวา่งการพัฒนาเทคโนโลยคีวบคมุการ

เปลยีนรปูเนอืงจากความรอ้นประเมนิการเปลยีนแปลงของระดบัพนืและความแมน่ยําของ
เครอืงจักร 

・เปลยีนเสถยีภาพของระดบัพนืและความแมน่ยําของเครอืงจักรใหเ้ป็นตวัเลขและทําใหม้องเห็นได ้ 
・"แจง้" เวลาทเีหมาะสมทสีดุสําหรับการขนึรปู การวดั และการสอบเทยีบ 
・ผลการวนิจิฉัยสามารถนําไปวเิคราะหโ์ดยใช ้Connect Plan ซงึเป็นโซลชูนั IoT ของโอคมุา่ ชว่ย

สง่เสรมิการปรับปรงุสภาพแวดลอ้มของโรงงาน 
 


